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| . +12V Vo N Beide Luftersteuerungen |
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! des OWF O | Liftert
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. L46 L51
Manuelle & automatische Bandumschaltung B0M ST S0M_OWF
100uH | cs7 D102 100 uH
S110
100 nF Q8 Q13
Anschlull Huawei Netzteil R4850G2 Umschaltung (Schalter) zwischen Bandwahl des OWF
manuell (Drehknopf) oder automatisch (CAT) GND
A
L41 F1 143
OWF_MAN
X10 100 uH
733-366 52 55 [OWF_AUTO
OL1 100 nF 100 nF 100 nF
I ;(;2—163 I I GND GND GND
o2 GND GND GND
| - L47 L52
O=H AC_D2]| (oben/weiRk, nicht verwendet) 5] L44 40M_ST ’ ’ 40M_OWF
- o -_— 53V2.7A] 100 uH J_C58 D103 100 uH
O AC D1] (unten/schwarz, "slot detection") 100 uH J_C53 S110
100 nF
oL <CAN-L | (oben/weiR, nicht verwendet) Imo nF " Q9 Q14
ote CAN-H] (unten/schwarz, nicht verwendet) GND GND
B R42 "slot detecion" muss mit GND verbunden L45
0 sein, damit das Netzteil anlauft OWF AUTO
100 uH C54
&ND [OWF_AUTO
100 nF
GND GND GND
GND
L48 L53
30_20M ST ’ ’ 30_20M_OWF
m 100 uH J_ng D104 100 uH
S110
Anschluss Steuerung Anschluss OWF Erkennung fiir uC 100 nF Q10 Q15
LOW: manuelle Bandwahl BD140 R56 BD441
X1 X12 HIGH: automatische Bandwahl GND
733-340 733-368
ot 160M_ST ot —<Te0M_owF
C o2 BOM_ST otz BOM_OWF
5 5 [OWF_AUTO
O= 40M_ST O=— 40M_OWF
L4 {30 20M ST] L4 GND GND GND
Ofﬂf}ﬂ 20M_ST O 30_20M_OWF GND GND
ot 17 _15M_ST oL 17_15M OWF L49 154
" " 17_15M_ST, ’ ’ 17_15M_OWF
L6 {12 _10M ST] L6 CAN Anschluss Huawei Netzteil R4850G2
( )—HLW — 12_10M_ST O 12_10M_OWF (nicht verwendet) 100 uH 60 gﬁ)g 100 uH
m o YR GWF_MAN oL 100 nF an Q16
] L38 100 uH 5 v BD140 R57  BD441
o8] U_BIAS/1.1B ¢} JP10 ﬂ\ GND
o L39 100 uH +12V 1 ol CANL R67
o A GND 02 = 17_15M_UC/2.38
o O3 100 nF
O CAN-H
GND ca7 j_
D &ND [OWF_AUTO
100 nF
GND GND GND
GND
L50 L55
12_10M_ST, ’ ’ 12_10M_OWF
100 uH J_cm D106 100 uH
S110
100 nF Q12 Q17
] L20 La2 * Diode am Kollektor des BD140 notwendig fiir korrekte Funkti BD140 R BDadt
o o {T60M_OWF] * Diode am Kollektor des notwendig fir korrekte Funktion GND
160M_ST, 100 uH D101 W Kein Footprint auf PCB vorhanden, kann auf der Riickseite aber R68
u C48 $110 u gut eingebaut werden (Leiterbahn muss aufgetrennt werden) 15 T0M UC/2.38
* Diode: SOD123,>=80V,0.5..1.0A - -
100 nF Q6 7 100 nFj 1k
BD140 R44 BD441 100 nF| Ros
GND I nFl |47«
RAG [OWF_AUTO
E - 160M_UC/2.3C GND GND GND
100 nF| 1k
R45
47k
[owF_AuTO ’ * In Stellunng "MANUELL" werden die 50 V auf den Bandwahlschalter der Steuerung durchgeschleift. I nte rface
Der uC kann nichts machen, da auch das Signal "OWF_AUTO" (50 V) nicht aktiv ist. PA-2 - Interface
GND GND GND * In Stellung "AUTO" werden die 50 V nicht auf den Bandwahlschalter der Steuerung durchgeschleift. * 2021, DKOMAT
Das Signal "OWF_AUTO" (50 V) ist aktiv und kann per uC (xxM_UC) auf das OWF geschaltet werden. 12.08.2021 12:25:41
* Zusatzlich gelangt die Spannung "rickwarts" auf die Steuerung (xxM_ST) und die entsprechende LED leuchtet.
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Anderungen & Ergédnzungen

Signal an JP6

An JP6 wird das H/L Signal vom Eingang angeschlossen,

um mit dem Arduino erkennen zu kénnen, ob das HIGH

oder LOW Eingangsdampfungsglied aktiv ist und ent-
sprechend auf dem LCD anzuzeigen.

Die dargestellte Schaltung (10 k Widerstand + 4.7 V Z-Diode)
wird auf der Ruckseite der Interface-Leiterplatte angelotet,

da keine Footprints vorhanden sind.

R101
HIL JP6-2
10k D101
47V
Signal an JP9

An JP9 wird die Bias Spannung angeschlossen, um mit

dem Arduino erkennen zu kénnen, wann gesendet wird

und entsprechend die automatische Bandumschaltung

zu blockieren.

Die dargestellte Schaltung (10 k Widerstand + 4.7 V Z-Diode)
wird auf der Ruckseite der Interface-Leiterplatte angel6tet,

da keine Footprints vorhanden sind.

PA-Lufter

Damit die Lufter einwandfrei laufen,
ist an jedem Ausgang (X8, X9) ein
100 uF / 100 V Elko anzubringen.
Dieser wird auf der Ruickseite der
Leiterplatte direkt an die Buchsen
geldtet.

X8

[XP

Lufter 1
g | (PA-Modul)

X8

[XP

Lufter 1
L2~ (PA-Modul)

£3C101
T100uF
£3C102
'Emom:

Arduino

Die Buchsenleisten JP105 - JP108
werden auf die Interface-Platine
geldtet (Arduino Steckplatz).

CAT Kabel

Kabelbelegung fuir KENWOOD
*TRX

- 9-polige Buchse

- Pin 7 + Pin 8 verbunden
*PA

- 9-poliger Stecker
* Pin 5 <-> Pin 5 (GND)
*Pin 2 <-> Pin 3 (RX <-> TX)
* Pin 3 <-> Pin 2 (TX <-> RX)

Kabelbelegung fur ELECRAFT
*TRX
- 9-polige Stecker
*PA
- 9-poliger Stecker
*Pin 5 <-> Pin 5 (GND)

* Pin 2 <-> Pin 3 (RX <-> TX)
*Pin 3 <-> Pin 2 (TX <-> RX)

U_BIAS = JP9-2 Die Stiftleisten JP101-JP104 werden
10k D102 auf den Arduino gel6tet.
47
Interface PA-2 - Interface
* 2021, DKOMAT
12.08.2021 12:25:41
Sheet: 4/4
1 2 3 4 [ [ 6

12.08.2021 12:25:51 f=0.70 C:\Users\matthias\Documents\eagle\PA-2 - Interface\PA-2 - Interface.sch (Sheet: 4/4)




